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Az Olvas6 most egy egyetemi jegyzetet tart a kezében, vagy néz a szamitogépe képernydjén.
E jegyzetet a Budapesti Miszaki és Gazdasigtudomanyi Egyetemen illetve az E6tvos Lorand
Tudomanyegyetemen tartott numerikus moédszerek kurzusainkhoz irtuk. Az irds soran mindvé-
gig azt vettiik figyelembe, hogy a jegyzet segitségével hallgatéink alapos ismereteket tudjanak
elsajatitani a targy téméjaban és egyben eredményesebben tudjanak felkésziilni a vizsgakra.

A jegyzet elején Osszefoglaljuk a sziikséges elGismereteket. Ezutédn a matematikai modellalko-
tassal foglalkozunk, részletesen kitérve a szamitogépes szamabrazolasra és az ebbdl eredd hibédkra.
Ezutéan a klasszikus numerikus analizis egyes fejezeteit vessziik sorra: numerikus linearis algebra,
polinominterpoléacid, numerikus derivéilas és integralas, kozonséges differencidlegyenletek kezdeti-
és peremérték-feladatai. A jegyzetet a parcialis differencidlegyenletek véges differencias megolda-
sainak bemutataséaval zarjuk.

A jegyzetbe nem akartunk tobb dolgot belezsifolni, mint amirdl egy két féléves kurzus sorin
az el6adasokon is sz6 lehet, de igyekeztiink azért az érdekl§ds hallgatoknak is kitekintést nytj-
tani az eladasok anyagan tulmutato elméletek felvillantasaval vagy az ezeket targyald irodalom
megadésaval. Mivel ez a jegyzet elektronikus forméban lesz elérhetd, igy kihasznéltuk azokat a
lehetdségeket is, amiket az elektronikus forma megenged. Igy szamos helyen megadtunk internet-
hivatkozasokat valamilyen szemléltet§ programhoz, b&vebb leirashoz vagy életrajzhoz.

Kulcsszavak: numerikus moédszerek, numerikus linearis algebra, numerikus derivaléds és integra-
las, interpolacio, differencidlegyenletek numerikus megoldasa
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