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Az Olvasó most egy egyetemi jegyzetet tart a kezében, vagy néz a számítógépe képerny®jén.
E jegyzetet a Budapesti M¶szaki és Gazdaságtudományi Egyetemen illetve az Eötvös Loránd
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A jegyzet elején összefoglaljuk a szükséges el®ismereteket. Ezután a matematikai modellalko-
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