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Bevezetés

Az 1970-es években tiint fel és hamarosan 6néllé tudoményteriiletté valt a
robottechnika. A miszaki tudomanynak e tudomdnyteriilet egyre szélesebb
gyakorlati jelentséggel bird dga, amely tobb ponton kapcsoldédik més tudo-
manyagakhoz, pl. a matematikdhoz és az informatikdhoz. A robottechnika
mint eszkdzrendszer a termelési folyamatok automatizdldsira fejlodott ki.
Létrejottét eldsegitették a fejlett ipari allamok ipari termelés volumenének
novekedését akadilyozé munkaergondok, a termelékenység novelésének
igénye, a min8ségre valdé fokozott torekvés, az egészségre artalmas és
veszélyes munkahelyeken az emberi munka kivéltdsdra irdnyul6 szocidlis
igények.

A konyv a fent korvonalazott feladatoknak és kdvetelményeknek megfe-
lel6 robottechnikai ismereteket foglalja 6ssze. Tartalmi felépitését tekintve
tananyagnak késziilt, de haszonnal hasznélhatjdk azok a mérnokok, akik a
robotalkalmazds és robotiizemeltetés, illetve a fejlesztés teriiletén dolgoznak.
A konyv tartalmi strukturdléddsa a deduktiv elvet koveti, igy BSc alapkép-
zésben és MSc mesterképzésben részt vevé hallgatdk is elegendd mélységii
ismeretanyagot sajatithatnak el.

A konyv a bevezetésen kiviil nyolc fejezetre tagozddik. Az elsd fejezet a
robotok kialakuldsat tekinti at. A masodik fejezet a robotok kialakuldsanak
tudomdnyos, miiszaki és tdrsadalmi hétterét elemzi. A harmadik, robotok
fogalmi meghatdrozdsa fejezet a robotok funkciondlis elemzését és csopor-
tosit4sat ismerteti.
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A robotok felépitése fejezet a robot mint mechanikai szerkezet felépitését,
kinematikai, dinamikai és hajtastechnikai jellemzgit elemzi.

A robotok irdnyitérendszere fejezet a robotok bels6é adatfeldolgozdsa-
nak leképezését targyalja a programozott palyaadatoktdl a csuklémozgatds
szogelfordulas-adatainak realizdldsdhoz, figyelembe véve a nyomatékkép-
zést és a hajtadsszabdlyozdst, illetve a periféridk miikodését és mds irdnyi-
térendszerhez valé illesztését. A robotok programozdsa fejezet azokat a
programozastechnikai médszereket ismerteti, amelyek segitségével a robot
altal befutand6 palyaadatok eldéllithatdk.

A robotok alkalmazdsa fejezet a robotok ipari és egyéb alkalmazasanak
jellegzetességeit ismerteti. A robotok vizsgdlata fejezet azokat a vizsgalati
moédszereket és eszkozoket foglalja 6ssze, amelyek segitségével a robotok
mindsithetdk és tizemeltetésiik meghatarozott feltételek mellett biztosithato.

A konyv anyaganak alapjat a Budapesti Miszaki és Gazdasdgtudomanyi
Egyetemen ,,Robotok és vizsgdlatuk” cimmel tartott el6addsaim, az e téren
végzett kutatdsaim, illetve az LSI Oktatékozpont kiaddsdban Robottechnika
cimi kordbban kiadott konyvem képezik. A konyv kordbbi kiad4sa — amit a
magyar felsGoktatds széles korben hasznalt — elfogyott, és sziikségessé valt
egy atdolgozott, feldjitott kiadas. Az eléadasok id6terjedelme sok 1ényeges
elméleti és gyakorlati tananyagrész tirgyaldsidt nem tette lehet6vé, azéta
olyan uj kutatasi és fejlesztési eredmények sziilettek és keriiltek nyilvanos-
sdgra, amelyek ismeretét a 21. szdzad mérndke nem nélkiilozheti.

Szeretnék koszonetet mondani azon kollégaknak, akik biztattak a konyv
megirasara, tandcsaikkal és érdekl&désiikkel segitették munkamat. Koszo-
nettel tartozom a konyv birdléjanak lelkiismeretes munkajaért és hasznos
tanicsaiért.

Kivdanom, hogy a hallgatésdg és a gyakorlatban dolgozé mérnokok ha-
szonnal forgassdk a konyvet.

Budapest, 2011. december
Dr. Kulcsar Béla
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