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Dinamikus rendszerek és iranyitasuk:
klasszikus mdédszeek
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Bevezetés az efsrészhez

A konyv el részében Anearis idinvarians rendszerek klasszikus analizi-
sével és szintézisével (tervezésével) foglalkozunk.

Az 1. és a 2. fejezetekben targyaljuk ab-ds frekvencia-tartomanybeli
rendszerleirasokat. @&tartomanyban tipikus beméjelekre, agymint egy-
ségimpulzus és egységugras bedtjelekre a valaszfliggvény suly-, illetve
atmeneti fliggvény. Ezek segitségével télsges bemedjelre meghataroz-
hat6 a valaszfiggvény. A kiszdmitas legegyszeribhesptace-transzfor-
mécio alkalmazéséaval torténhet.

Frekvenciatartomanyban valtozé frekvenciaju szinuszos béjelekre
definidljuk a frekvencia-valaszfliggvényt, és megmutatjuk ennek a polar ko-
ordinatakban szokasos abrazolasat (Nyegisgram), valamint a logaritmi-
kus frekvencia-, logaritmikus amplitudé- és fazisfluggvdyde-diagram-
okon val6 abrazolasat. Mindkét diagram felhasznalasaval kimondjuk a rend-
szerstabilitasi kritériumokat.

A 3. fejezet a zart, visszacsatolt rendszerek stabilitasaval ésgankri-
tériumaival foglalkozik, itt kerlilnek bemutatésra a klasszikus P, illetve PI so-
ros szabalyozok tervezésének mdodszerei és alkalmazasuk villamos targonca,
gépjarmiikormanyzas, és négyrotoros helikopter iranyitasanak tervezésére.
A fejezet a rendszert leir6 modell bizonytalansagaval szembeni robusztus
stabilitasi tesztek levezetésével és alkalmazaséaval zarul.
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