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2.1. Hilbert-terek értelmezése . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 29
2.2. Ortogonalitási tulajdonságok Hilbert-térben . . . . . . . . . . 33
2.3. Fourier-sorok Hilbert-térben . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 36
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6.1. Adjungált operátor, speciális operátort́ıpusok . . . . . . . . . 70

i

www.interkonyv.hu © Karátson János

© Typotex Kiadó
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10.3. A Stokes-feladat . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 166
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11.1. Egy elliptikus operátor . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 175
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