
Tartalomjegyzék

1 Lineáris programozás 9
1.1. Az optimális hozzárendelés problémája . . . . . . . . . . . . . . . 9
1.2. A lineáris programozás alapfeladata . . . . . . . . . . . . . . . . . 13
1.3. A megoldhatóság vizsgálata . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 16

1.3.1. Fourier–Motzkin elimináció . . . . . . . . . . . . . . . . . 16
1.3.2. Farkas-lemma . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 18

1.4. Dualitás . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 21
1.4.1. A célfüggvény korlátossága . . . . . . . . . . . . . . . . . 21
1.4.2. A lineáris programozás dualitástétele . . . . . . . . . . . . 24
1.4.3. A lineáris programozás bonyolultsága . . . . . . . . . . . . 25
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3 Közelítő algoritmusok 94
3.1. Közelítés kis additív hibával . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 95
3.2. Közelítés kis multiplikatív hibával . . . . . . . . . . . . . . . . . . 96

3.2.1. A halmazfedési feladat . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 97
3.2.2. Steiner-fák . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 98
3.2.3. Az utazó ügynök probléma . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100

3.3. Az euklidészi utazó ügynök probléma . . . . . . . . . . . . . . . . 102
3.3.1. Konstrukciók . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 102
3.3.2. Javítások . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 103

3.4. Ajánlott irodalom . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 106

4 Ütemezési algoritmusok 107
4.1. Alapfogalmak, problématípusok . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 107
4.2. Egygépes ütemezések . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 108
4.3. Ütemezés párhuzamos gépeken . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 109

4.3.1. Listás ütemezés aP||Cmax feladatra . . . . . . . . . . . . . 110
4.3.2. P|prec|Cmax . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 112

4.4. Két megoldott eset . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 113
4.5. Ládapakolás . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 117
4.6. Ajánlott irodalom . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 117
4.7. Függelék . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 118

5 Megbízható hálózatok tervezése 122
5.1. Hálózatok megbízhatósága . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 122
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